
Для подготовки и проведения эксперимента необходимо подробное изучение теоретического материала данной темы, то есть надо разобраться с понятием волны, процессом распространения волн, свойствами колебаний. 
Механическими колебаниями называют движения тел, повторяющиеся ровно или точно через одинаковые промежутки времени, то есть механические колебания – это поочередные периодические движения тела. Колебания происходят в результате взаимодействия тел, а взаимодействующие тела называют колебательной системой. Силы, действующие внутри системы, называют внутренними силами. Колебания под действием внутренних сил называют свободными колебаниями. Например, колебания груза на пружине, то есть груз на пружине продолжает колебаться после выведения его из положения равновесия.
Колебания бывают разные, но для описания характера колебаний существуют величины, которые определяются одинаково для всех типов колебаний и не меняются на протяжении всего колебания: период, частота и амплитуда. 
Периодом колебаний называют минимальный интервал времени, через который тело оказывается в той же точке пространства, имея ту же скорость и ускорение. Иначе говоря, период – это время, за которое тело совершает одно полное колебание (тело переходит из состояния 1 в состояние 2, а затем обратно). То есть период равен отношению времени колебаний к числу полных колебаний:
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Частота колебаний - отношение числа колебаний ко времени, за которое они были совершены. Обозначается буквой 
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(«ню») греческого алфавита, измеряется в герцах. 1 герц - частота колебаний, при которой за 1с совершается одно полное колебаний. Как видно из определения, период и частота связаны между собой: 
[image: image3.wmf]T

=

1

n


Третьей характеристикой колебаний является амплитуда, то есть наибольшее смещение тела от положения равновесия. Единицей измерения амплитуды в СИ – м, [А]=м.
Например, рассмотрим математический маятник. Для рассмотрения такого маятника в теории используют его модель: подвешенное тело считают материальной точкой, а нить - невесомой и нерастяжимой. Материальная точка - тело, размерами которого можно пренебречь в условиях данной задачи. При малых отклонениях его период будет равен 
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, где l–длина маятника. 

Еще одним видом колебаний называются вынужденные. Такими колебаниями называют колебания, совершающиеся периодически под действием внешних сил. Другими словами, на колеблющуюся систему действует периодическая внешняя сила, которая препятствует их затуханию.


Если рассматривать механические колебания в непрерывной среде, состоящей из взаимодействующих частиц, то процесс их распространения будет называться механической волной. Для возникновения волны необходим источник (например, вибрирующее тело). Волны распространяются с конечной скоростью. Это связано с тем, что при распространении частицы среды не перемещаются в направлении движения волны, а лишь колеблются около положения равновесия. Очевидно, что чем дальше частица расположена от источника колебаний, тем позже она начнет колебаться. От частицы к частицы передается только состояние колебательного движения и его энергия. Поэтому основное свойство всех волн состоит в том, что энергия переносится без переноса вещества. Волны распространяются в виде продольных и поперечных. Продольные волны – волны, в которых колебание частиц происходит в направлении движения волны. Такие волны возникают в жидкой и газообразной средах. В твердых телах кроме продольных возникают поперечные волны, когда частицы среды колеблются в направлениях, перпендикулярных направлению распространения волн. Например, при ударе о струну перпендикулярно ее направлению, волна распространяется вдоль струны.
Волны, имеющие частоту от 16 до 20000 герц, называются звуковыми волнами (звуком). Волны данной частоты, воздействуя на слуховой аппарат человека, вызывают ощущение звука. Инфракрасные волны (
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<16 Гц) и ультразвуковые ( 
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>20000 Гц) человеческий слух не воспринимает. 
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Так как волны могут распространяться с разной скоростью в зависимости от расстояния между частицами среды, существует понятие, именуемое скоростью волны. Скоростью распространения волны называют скорость перемещения гребня или впадины в поперечной волне либо сжатия или растяжения в продольной. Расстояние между двумя ближайшими точками, движущимися одинаково в любой момент времени, называется длиной волны (рис.1) и обозначается греческой буквой 
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 («лямбда»). 
За период 
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 колебания распространяются на расстояние, равное длине волны
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 - скорость распространения волны. 

Скорость волны связаны с частотой колебаний:
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Как видно из названия исследования, оно связано со скоростью распространения волн и с таким понятием, как стоячие волны. Стоячие волны – волны, образующиеся при наложении двух бегущих волн, распространяющихся навстречу друг другу с одинаковыми частотами и амплитудами. В основе стоячих волн лежит явление интерференции волн. Интерференция – явление увеличения или уменьшения амплитуды результирующей волны при сложении двух или нескольких волн с одинаковыми частотами. Если волна отразилась от препятствия в той же фазе, в которой к нему пришла, то результирующая волна усилится. В обратном случае – погасится. У стоячей волны есть точки, где амплитуда стоячей волны вдвое больше амплитуды бегущей волны. Эти точки называют пучностями стоячей волны. Точки, где амплитуда стоячей волны равна нуля, называются узлами стоячей волны. 

Идея и методика выполнения исследования были взяты из источника литературы [1]. Согласно данному источнику, процесс распространения звуковой волны происходит без теплообмена, то есть является адиабатическим. В ограниченной трубе, в какой и будет проводиться эксперимент, стоячая волна может возникнуть вследствие сложения двух волн: падающей и отраженной. Но возникновение стоячей волны произойдет только при определенном соотношении между длиной распространяющейся волны и длиной трубы. Если условия на концах трубы различны, как это будет в эксперименте, то есть источник колебаний находиться у открытого конца трубы, а второй конец закрыт крышкой (поршнем), то в такой системе должно выполняться условие: 
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 - целое положительное число, равное количеству положений поршня для максимальной силы звука при дано удалении поршня от источника звука. Это обусловлено тем, что на открытом конце трубы должна обязательно быть пучность смещения, а на закрытом конце – узел. Если плавно изменять длину трубы с постоянной частотой излучения, то при некоторых положениях отражающего поршня будет прослушиваться усиление звука, то есть возникает стоячая волна. В пучностях волны амплитуда колебаний возрастает в два раза, соответственно возрастает и сила звука. Согласно последней формуле, расстояние между двумя ближайшими положениями поршня, соответствующими усилению звука, равно половине длины волны 
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. Измерив это расстояние 
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, длину звуковой волны можно найти по формуле 
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В реальных условиях звуковые волны при распространении постепенно затухают, что связано с поглощением энергии в столбе воздуха, с излучение волн в окружающую среду из открытого конца трубы. Это излучение приводит к тому, что пучность смещения располагается не у конца трубы, а за ее пределами. То есть между узлом смещения и концом трубы укладывается отрезок, равный 
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 - радиус трубы. Но и в этом случае формула длины волны остается неизменной. Получив, таким образом, величину длины волны, и, зная частоту излучения волн, можно рассчитать скорость распространения излучаемых волн, в чем и заключается смысл работы.
Схема образования стоячей волны в результате интерференции падающей и отраженной волн выглядит следующим образом:
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Из графика видно, что есть точки с нулевой амплитудой колебаний, то есть узлы колебаний, о которых было сказано ранее. В этих точках энергия не переносится. В основе такого построения схемы лежит явление противофазного отражения. Согласно этому явлению, если волна отражается от более плотной среды, чем среда, в которой она распространяется, в момент отражения  у отраженной волны фаза несомых колебаний меняется на 
[image: image21.wmf]p

 rad (радиан), что соответствует «потере» полудлины волны. Это и называется противофазным отражением. Согласно этому графику, при некоторых положениях отражателя волны будут гасить друг друга, а при других будут усиливаться, будет образовываться стоячая волна. Именно такие положения отражателя необходимо зафиксировать для получения результатов исследования.
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